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Ausgangslage 
 

Von einer früheren Diplomarbeit existiert eine Druckerfarm. Die 
Teilausbringung funktionierte jedoch nicht und musste von Grund 
auf neu konstruiert werden. 
 

Aufgabenstellung/Ziel 
 

Aufgabe ist es, dass man die Variante aus dem Prozessmodul 
umsetzt. Dazu benötigt es eine möglichst genaue und steife 
Roboterbefestigung, einen prozesssicheren Greifer, 
normgerechte Fertigungsunterlagen und eine Simulation des 
Bewegungsablaufes. 
 

Ergebnisse/Nutzen 
 

Aus der Diplomarbeit resultiert eine bestell-fertige Konstruktion 
für den Retrofit eines Roboterarmes. Es wurden die 
Fertigungszeichnungen, eine Simulation, eine Bestellliste, eine 
Stückliste und eine Dokumentation erstellt. Dank dieser Arbeit 
kann die Anlage, in die CHF 90‘000 investiert wurde, in Betrieb 
genommen werden. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 


