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Ziel dieser Arbeit ist es, die Ist-Situation zu erheben. Mit den 
Erkenntnissen soll die Kapazität der Drahterodiermaschine 
erhöht werden, um interne Lieferverzögerungen zu vermeiden 
und die Mitarbeiter zu entlasten. Dadurch kann die Effizienz in 
Werkzeugbau und Werkzeugwartung gesteigert werden. 

Die Arbeit ergab, dass durch den Einsatz der Roboter der 
Richtprozess am besten optimiert werden kann. Diese 
Lösungsvariante bietet Vorteile wie eine Steigerung der 
Produktionskapazität, eine Reduzierung der Rüstzeit sowie 
eine höhere Flexibilität. Dies führt dazu, dass die Maschinen 
mannlose Schichten auch an den Wochenenden effektiver 
ausführen können.


